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Les équations des Navier-Stokes filtrées :
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Où

1. τ = u ⊗ u − u ⊗ u est le tenseur de sous-maille à modéliser

2. h = θu − θu le flux de sous-maille à modéliser.

Modèle Invariant linéaire.
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où
S le tenseur des taux de déformation :
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Adj est l’opérateur adjugué ou comatrice tel que :

S.(Adj S) = (detS) Id,

det : déterminant
Cm et Ct constantes du modèle à déterminer par une méthode dynamique suivante :
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avec : Mij = αij − β̃ij
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∗̃ : Second filtre
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Lij = ũi ⊗ uj − ũi ⊗ ũj ,

Dans le fichier coninvariantdyn.F j’ai calculé la constante Cm, puis j’appel cette
constante dans le fichier vissmaminvariant.F là où je calcule τd.
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